MA3701 - Optimizacién. Control 1 22 de Abril de 2010
Profesor: Jorge Amaya.
Auxiliares: Sergio Araneda, Franco Basso.

Sean ¢y, ..., ¢, € IR", by, ...,b,, € IR, dados, y el problema

(P) min  o(z)
xr e R"

donde p(x) = max{clz +by,...,cL 2+ b, }.

(i) [3 ptos] Demuestre que (P) es un problema convexo (es decir, funcién objetivo
convexa y conjunto factible convexo).

(i) [3 ptos] Encuentre un problema de Programacién Lineal que sea equivalente a
(P) y explique en qué sentido son equivalentes.

Un conjunto C' C IR" se dice cono siy sélo si: Vo € C, Va >0 = axr € C.
Definamos el cono tangente de un conjunto S en un punto xy € S como sigue:

TS(JI0> = {d € IR" tq3dd, — d, It, — 0, t,, >0, xg+tpdp € S Vl{?}

1 pto] Muestre que Ts(zg) es no vacio.
2 ptos] Muestre que Ts(zg) es un cono.
2 ptos] Muestre que Ts(zg) es un conjunto cerrado.

I pto] Si S ={(r,y) € R*, =0V y=0}yzo=(0,0), determine T(z).

Considere el poliedro P definido por:
.1'1—562—120, 1'1—2513220, ZCl,ZCQZO.

Determine todos los puntos y direcciones extremas de P, usando los teoremas de
caracterizacion.



